
视科普供包系统工作站
自动化物流包裹处理的未来

供包是包裹处理的重要环节。
视觉引导机器人将包 
裹（各种信封类包装、泡沫信封、
物流纸箱等）抓取放 
置于传送带上。

拥有专利：不同材料的三
角吊杆吸盘拾取器，它可
以通过包装分拣自动完成
繁琐的工作。具有7个连
接到机械臂的柔性吸盘的
抓具，可以帮助延长全球
配送中心员工的工作寿
命。

视科普自主研发的SCAPE
供包系统算法，计算可用
的抓取区域并确定抓取包
裹的最佳方式 - 在几毫秒
内。

SCAPE 软件允许在我们
直观的界面中根据您的需
求进行大量定制和优化。

专业夹具 专业算法 灵活的软件解决方案

物流供包工作站

应用目标 替换物流供包线人工分拣工位

物料类型 各种信封类包装、泡沫信封、物流纸箱等

尺寸 400*600*500mm

重量 初期5KG，最高10KG

外观 除透明、半透明及反光强烈的包装外，其余所有类型。

实际工作速度 1500PPH
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